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Załącznik nr 1 
Do REGULAMINU 
konkursu na opracowanie koncepcji architektonicznej budynku „CENTRUM 
DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNI” 
 
 

Lista członków zespołu autorskiego 
 

Lp. Imię i nazwisko 
nazwa 

adres status* 

    

    

    

    

    

    

 
Jednocześnie oświadczamy, że osobą uprawnioną do występowanie w 
 
imieniu zespołu autorskiego jest 
…............................................................. 
        (imię i nazwisko) 
 

 
 

…...................................... 

 
 

…...................................... 

 
 

…...................................... 
Imię i nazwisko miejscowość Data podpis kierownika zespołu 

lub osoby upoważnionej 
 

 
*1. Kierownik zespołu autorskiego 
  2. członek zespołu autorskiego 
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Załącznik nr 2 
Do REGULAMINU 
konkursu na opracowanie koncepcji architektonicznej budynku „CENTRUM 
DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJW GDYNI” 
 
 

O Ś W I A D C Z E N I E 
 

uczestnika konkursu, o spełnieniu wymagań formalnych  
oraz  

o przysługujących  autorskich prawach majątkowych w zakresie  konkursu 
koncepcji architektonicznej budynku  

„CENTRUM DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNI” 
 

Oświadczam, że spełniam/my* wszystkie wymogi formalne określone w 
Regulaminie konkursu na opracowanie koncepcji architektonicznej budynku 
„CENTRUM DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNI” rozdz. I 
pkt 4. 
 

Oświadczam, że przysługują mi/nam* wszelkie autorskie i majątkowe prawa 
do złożonej w ramach konkursu koncepcji architektonicznej budynku 
„CENTRUM DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJW GDYNI” , w 
szczególności  określonych w art. 50 ustawy z dnia 4 lutego 1994 roku o 
prawie autorskim i prawach pokrewnych – (tekst jednolity Dz.U. z 2006 r. Nr 
90, poz. 631 z późn. zm.) 
 
* - niepotrzebne skreślić 

 
 
 
 

 
 
 

…...................................... 

 
 

…...................................... 

 
 

…...................................... 
Imię i nazwisko miejscowość Data podpis  
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Załącznik nr 3 
 
Do REGULAMINU 
konkursu na opracowanie koncepcji architektonicznej budynku „CENTRUM 
DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNI” 
 
 
 
 

POKWITOWANIE ZŁOŻENIA PRACY KONKURSOWEJ 
 
 

Akademia Morska w Gdyni niniejszym potwierdza złożenie 
 

PRACY KONKURSOWEJ 
 

koncepcja architektoniczna budynku  
„CENTRUM DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNI” 

 
 
 

Sekretariat 
Kanclerza  

Akademii Morskiej w 
Gdyni ul. Morska 81-87, 

81-225 Gdynia 
 

 
 
 
 

 

Data i godzina pieczątka i podpis 
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Załącznik nr 4 

 

Założenia budowy „Centrum dydaktycznego Akademii Morskiej  

w Gdyni” 
 

1. Wstęp 

 

Projektowane Centrum zlokalizowane zostanie na terenie kampusu Akademii Morskiej w 

Gdyni przy ulicy Morskiej. Zakłada się, że będzie to wielofunkcyjny, inteligentny budynek. 

Proponowane Centrum obejmować będzie następujące główne obszary funkcjonalne: 

- Biblioteka Główna Akademii Morskiej wraz z zespołem czytelni (BG-AM), 

- Centrum symulatorów Akademii Morskiej (CS-AM), 

- Centrum informatyczne Akademii Morskiej (CI-AM), 

- Centrum konferencyjne Akademii Morskiej (CK-AM), 

- Zaplecze socjalne z garażem podziemnym. 

 

2. Biblioteka Główna Akademii Morskiej wraz z zespołem czytelni 

 

Współczesne trendy w dziedzinie bibliotekarstwa przewidują, że biblioteka jest miejscem, 

gdzie użytkownicy mają swobodny dostęp do zbiorów, bez podziału na strefy czytelników, 

zbiorów i opracowania. Jednak należy zachować tradycyjne formy udostępniania w postaci 

czytelni ogólnych oraz czytelni czasopism. Zakłada się, że całkowita powierzchnia BG-AM 

powinna wynosić około 3000 m
2
. Docelowa wielkość zbiorów zwartych wyniesie około 

300 000 woluminów, zaś czasopism około 100 000 jednostek. Przewidywana liczba 

użytkowników wyniesie około 770 osób. Zakładając dwukrotną rotację w czytelniach 

potrzebnych będzie około 385 miejsc. Ilość ta pozwoli zabezpieczyć obsługę czytelników 

własnych oraz obsługę środowiskową. Łącznie magazyny zbiorów powinny posiadać  

powierzchnię około 1760 m
2
. 

 

Biblioteka powinna być zabezpieczona poprzez Inteligentny System Biblioteczny (ISB), np.: 

firmy Checkpoint, którego zadaniem jest wspomaganie pracy biblioteki. System ten działa w 

oparciu na technologii RFID (Radio Frequency Identification – identyfikacji za pomocą fal 

radiowych) w częstotliwości przeznaczonej do tego typu zastosowań – 13.56 MHz. 

Technologia stosowana przez system wypożyczania, ochrony i kontroli zbiorów RFID firmy 

Checkpoint jest zgodna z normami obowiązującymi w Unii Europejskiej. System RFID 

składa się z: 

- etykiet RFID 

- stanowisk wypożyczeń i zwrotów RFID przez bibliotekarza 

- wolnostojących stanowisk samodzielnych wypożyczeń i zwrotów RFID 

- urządzeń RFID do samodzielnych zwrotów, wrzutek 

- bramek RFID kontrolnych, wyjściowych z oprogramowaniem do monitorowania 

- urządzeń do kontroli zbiorów I-PAQ RFID 

- stanowisk przyjmowania i kodowania etykiet 

 

BG-AM obejmie około 25 pomieszczeń. Pośród tych pomieszczeń znajdą się m.in. magazyn z 

dostępem czytelników, magazyn zamknięty, czytelnia główna, czytelnia czasopism, czytelnia 

multimedialna (około 100 stanowisk), czytelnia informacji, pomieszczenia do pracy 

indywidualnej i zbiorowej, pracownia introligatorska, kserograficzna, pomieszczenia dla 

pracowników.  
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Pomieszczenia biblioteki powinny być umieszczone na 3 poziomach – piwnica, poziom I oraz 

poziom II. Na poziomie piwnicy przewiduje się: 

- Magazyn wydawnictw zwartych i magazyn wydawnictw ciągłych. 

- Pracownia konserwacji książki i czasopism. 

- Pomieszczenie gospodarcze np.: dla makulatury. 

Pomieszczenia te powinny spełniać następujące wymagania: 

- wytrzymałość stropów w magazynie od 500 do 1000 kg na m
2
, 

- wysokość pięter w magazynie od 2,00 do 2,20 m, 

- regały statyczne 6-półkowe, 

- magazynowanie zwarte: 2,07m
2
/1000 wol., 

- magazynowanie stacjonarne: 4,03 m
2
/1000 wol., 

- wolny dostęp - przyjmuje się przelicznik powierzchniowy: 4,65 m
2
/1000 wol. 

 

Na poziomie I, w holu wejściowym,  znajdą się terminale do katalogu elektronicznego oraz 

informatorium, w którym wyszkoleni pracownicy będą udzielali informacji i kierowali 

użytkowników do poszczególnych agend Biblioteki. Dodatkowo tablica informacyjna 

(ogłoszenia biblioteki), wykorzystująca technologię LED. Obok nich znajdzie się sala 

wystawowa dla organizacji spotkań z naukowcami, pisarzami, wzbogacająca funkcję 

biblioteki o działalność społeczną i kulturalną. 

 

Kolejnym obiektem na poziomie I będzie magazyn z wolnym dostępem do półek, który 

uprzystępnia część księgozbioru i ułatwia poszukiwania nieskonkretyzowane, umożliwia 

czytelnikowi bezpośredni kontakt ze zbiorami bibliotecznymi. Bezpośredni dostęp do części 

księgozbioru powoduje konieczność stworzenia wokół powierzchni magazynowej miejsc dla 

czytelników np.: wbudowane w ciąg regałów tzw. „celki” i stanowisk komputerowych. 

Łącznie magazyny te będą miały powierzchnię ok.1760 m
2
 

 

Na poziomie I zlokalizowane będą także: 

- wypożyczalnia oferująca dwa sposoby wypożyczeń: samoobsługowy dla książek z 

wolnego dostępu (wolnostojące stanowisko  samodzielnych wypożyczeń i zwrotów) i 

tradycyjny obsługujący książki z magazynów zamkniętych, 

- wypożyczalnia międzybiblioteczna, 

- pomieszczenia administracyjne (dyrekcja z sekretariatem) i salą konferencyjną. 

 

Na poziomie II BG-AM zlokalizowane będą: 

- Dział gromadzenia książek, czasopism i zbiorów specjalnych  - 80 m
2
, 

- Dział opracowania formalnego i rzeczowego książek, czasopism i zbiorów 

specjalnych - 80 m
2
, 

- Dział systemów komputerowych  -   70 m
2
, 

- Dział informacji naukowej i czytelnia na ok.10 miejsc z księgozbiorem podręcznym - 

80 m
2
, 

- Czytelnia książek z wolnym dostępem i ok. 80 miejsc dla czytelników - 210 m
2
,
 

- Czytelnia czasopism z wolnym dostępem i ok. 80 miejsc dla czytelników -  210 m
2
. 

Czytelnia czasopism wymaga odmiennych rodzajów półek i regałów: dla czasopism 

regały z ruchomą skośną półką (umożliwiają ekspozycję ostatniego numeru; pod półką 

leżą numery wcześniejsze), dla gazet wielkoformatowych – duże półki (115 cm x 90 

cm), 

- Czytelnia multimedialna ok.80 miejsc komputerowych dla czytelników  - 170 m
2
, 
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- Pokoje pracy grupowej dla 10 i 20 osób - 60 m
2
, 

- Kabiny pracy indywidualnej  5 sal  po  20 m
2
. 

 

Czytelnie powinny być wyposażone w odpowiednie meble: regały, stoły i krzesła. 

Zapewnione musi być odpowiednie oświetlenie i sprzęt komputerowy, dodatkowo czytelnie 

należy wyposażyć w kopiarki na karty magnetyczne.  

Zasoby biblioteki będą posadowione na serwerze o odpowiednich parametrach oraz 

posiadający oprogramowanie obsługi strumieni audio-wideo. Niezbędne jest wyposażenie 

czytelni multimedialnej w odpowiedni projektor. W pokojach pracy grupowej będą niezbędne 

tablice multimedialne. 

Należy zapewnić czytelnikom łatwy dostęp do pomieszczeń na wyższym poziomie (klatka 

schodowa, winda). Windy powinny być przystosowane dla osób niepełnosprawnych ruchowo, 

ze specjalnym oznakowaniem dla osób niedowidzących i niewidomych. W czytelniach 

powinno funkcjonować stanowisko dla osób niepełnosprawnych. 

 

3. Centrum symulatorów Akademii Morskiej 

 

CS-AM skupiać będzie symulatory Wydziałów Elektrycznego, Mechanicznego praz 

Nawigacyjnego. Symulatory Wydziału Elektrycznego obejmą: symulator elektrowni 

okrętowej, symulator automatyzacji systemów energetycznych, oraz symulator GMDSS. 

Wydział Mechaniczny prowadzić będzie symulator siłowni okrętowej, zaś Wydział 

Nawigacyjny – kompleksowy symulator dydaktyczno-naukowy. 

 

3.1. Symulator elektrowni okrętowej 

 

Symulator znajduje się w dwóch pomieszczeniach specjalnie do tego celu 

przystosowanych: 

- pomieszczenia badawczo-dydaktycznego, 

- pomieszczenia silników i generatorów oraz stanowisk badawczych. 

Do laboratorium powinien być zapewniony dostęp o wzmocnionej wytrzymałości z uwagi na 

potrzebę bezpiecznego transportu maszyn elektrycznych o wadze przekraczającej 300kg. Oba 

pomieszczenia powinny posiadać specjalną konstrukcję podłogi, która powinna wytrzymać 

obciążenie 1000kg/m
2. 

W podłodze powinny być przewidziane specjalne kanały kablowe 

umożliwiające połączenie stanowisk i ewentualną przyszłą ich modyfikację. Schemat 

pomieszczeń symulatora przedstawia rys.3.1.1.  

W pomieszczeniu badawczo dydaktycznym znajdują się rozdzielnice:  

- główna rozdzielnica 400V/220V, 

- rozdzielnica WN 6,6kV, 

- rozdzielnica awaryjna 400V. 

 

Dodatkowo w pomieszczeniu tym ma znajdować się programowalne trójfazowe  źródło 

zasilania 400V/150kW WZ oraz pulpit sterowniczy , z zainstalowanym okrętowym systemem 

kontroli i nadzoru pracy elektrowni PMS (Power Managment System).W centralnej części 

laboratorium znajduje się dwanaście miejsc dydaktycznych (stoliki, krzesła). Laboratorium 

powinno być wyposażone w projektor podwieszony i zdalnie opuszczany ekran oraz odnośne 

stanowisko komputerowe. Okna powinny mieć możliwość zaciemniania. Do pomieszczenia 

powinien być zapewniony dostęp poprzez dwuskrzydłowe drzwi o wysokości co najmniej 

2,5m.  Rozdzielnice powinny być wyposażone w odpowiednie oprzyrządowanie pozwalające 

na pełną symulację współpracy wszystkich rozdzielnic oraz bezpieczną symulację różnych 

stanów pracy siłowni okrętowej jak np. blackout'u. 
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Schemat elektryczny symulatora przedstawia rys. 3.1.2 od strony wytwarzania energii 

elektrycznej. Schemat od strony odbiorów przedstawiony jest na rys. 3.1.3. Generatory i 

obciążenia planuje się umieścić pomieszczeniu osobnym. Pomieszczenie to może być w 

innym miejscu np. w podpiwniczeniu pod warunkiem zapewnienia swobodnego kładzenia 

kabli energetycznych. W tym pomieszczeniu znajduje się rozdzielnica lokalna RL1 zasilająca 

całe laboratorium w energię elektryczną w moc rzędu 200kVA. Do pomieszczenia powinien 

być również przewidziany dostęp poprzez dwuskrzydłowe drzwi o wysokości co najmniej 

2,5m.  

 

Wyposażenie symulatora obejmie: 

- zestaw prądnica synchroniczna 440V/30kVA  napędzana odpowiednim silnikiem 

elektrycznym sterowanym z przemiennika 400V/400V o specjalnych właściwościach 

pozwalających symulować silnik spalinowy, 

- zestaw symulujący prądnicę wałową (30kW) falownik zasilany prądem stałym 

pozyskiwanym z zestawu prądnica napędzana silnikiem elektrycznym, 

- zestaw prądnica synchroniczna 440V/30kVA  napędzana odpowiednim silnikiem 

elektrycznym sterowanym z przemiennika 400V/400V o specjalnych właściwościach 

pozwalających symulować silnik spalinowy, prądnica mająca możliwość pracy jako 

obciążenie indukcyjne, 

- zestaw prądnica synchroniczna 6,6kV/30kVA  napędzana odpowiednim silnikiem 

elektrycznym sterowanym z przemiennika 400V/400V o specjalnych właściwościach 

pozwalających symulować silnik spalinowy, 

- zestaw prądnica synchroniczna 440V/30kVA napędzana odpowiednim silnikiem 

elektrycznym sterowanym z przemiennika 6,6kV/6,6kV o specjalnych właściwościach 

pozwalających symulować silnik spalinowy 

- transformator 6,6kV/400V, 60kVA, 

- transformator 400V/230V, 10kVA, 

- odnośne obciążenia indukcyjne i rezystancyjne. Z uwagi na dużą moc rozproszoną 

najlepiej odbiorniki rezystancyjne umieścić w pomieszczeniu dobrze wentylowanym, 

bądź na powietrzu. 
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Rys. 3.1.1. Plan zagospodarowania pomieszczenia symulatora Elektrowni Okrętowej 
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Rys. 3.1.2. Schemat blokowy symulatora Elektrowni Okrętowej od strony wytwarzania energii elektrycznej 
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Rys. 3.1.3 Schemat blokowy symulatora Elektrowni Okrętowej od strony odbiorników energii elektrycznej 
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3.1.2. Symulator automatyzacji systemów energetycznych 

 

Proponuje się stworzenie laboratorium składającego się z miejsca dla instruktora, miejsca z 

rzeczywistą aparaturą i sprzętem oraz miejsca dla studentów realizujących określone zadania 

tematyczne. Łączna powierzchnia pomieszczenia symulatora nie powinna być mniejsza niż 90 

m
2
. O ile to możliwe symulator powinien w jak najwierniejszy sposób odzwierciedlać pracę 

systemów energetycznych działających w rzeczywistych warunkach. Ze względu na 

specyfikę zagadnienia związanego z automatyzacją systemów energetycznych na statku, 

symulator powinien zapewniać wielozadaniowość i obsługę różnych systemów związanych z 

pracą i kontrolą silnika głównego jak też jego instalacji pomocniczych, pracą elektrowni 

okrętowej wyposażonej w różne typy generatorów energii elektrycznej oraz różne typy 

odbiorników, oraz inne systemy zapewniające przewóz towarów w należytych warunkach jak 

np. chłodnie okrętowe, systemy klimatyzacji, wielopaliwowe systemy zasilania silnika 

głównego, elektryczny napęd główny, systemy balastowe, systemy do przewozu gazów i 

paliw, systemy ochrony katodowej kadłuba statku i inne. Symulator powinien również 

dysponować opcjami umożliwiającymi zadawanie różnorodnych awarii dla różnych stanów 

eksploatacyjnych silnika głównego, systemów pomocniczych oraz pozostałych systemów. 

 

Przykładową konfigurację symulatora ASE przedstawiono na rys. 3.2.1. 
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Rys 3.2.1. Propozycja konfiguracji pomieszczenia symulatora ASE 

 

 

3.3. Symulator GMDSS 

 

Proponowany, interaktywny symulator GMDSS składa się ze stanowiska instruktora oraz z 

ośmiu podwójnych stanowisk szkoleniowych. Dla spełnienie wymagań międzynarodowych 

laboratorium powinno być uzupełnione rzeczywistą radiostacją statkową. Instruktor, ze swego 

stanowiska, może zlecać zadania szkoleniowe i kontrolować ich realizację. Powinna być 

możliwa praca instruktora z jedną szkoloną osobą lub całą grupą. 

Symulator powinien pozwolić na stworzenie „warunków morskich” na każdym stanowisku 
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szkoleniowym, z uwzględnieniem takich czynników jak ruch statku wg. GPS, zmiana obszaru 

pływania, propagacja fali radiowej, zakłócenia/szumy w odbiorniku, etc. Przykładową 

konfigurację symulatora GMDSS przedstawiono na rys. 3.3.1 
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Rys 3.3.1. Propozycja pomieszczeń i konfiguracji symulatora GMDSS  

(wymiary pomieszczeń w cm) 

 

 

A – pomieszczenie instruktora  

B – pomieszczenie dla studentów 

 

1 – stanowisko kontrolno – moniturujące instruktora (x 1) 

2 – stanowisko rzeczywistej radiostacji statkowej (x 1) 

3 – stanowiska studenckie (x 8) 

4 – biblioteka publikacji GMDSS 

 

 

Stanowisko kontrolno – monitorujące instruktora (1): 

 

- 1 x PC, 

- 1 x 19” monitor TFT, 

- 1 x karta głosowa, 

- 1 x zestaw głośników, 

- 1 x serwer, 

- 1 x przełącznik sieciowy, 

- 1 x przełącznik KVM, 

- 1 x moduł oprogramowania stanowiska instruktora, 

- 1 x audio USB, 

- 1 x słuchawka. 
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Stanowiska studenckie (3): 

 

- 1 x PC, 

- 1 x 19” monitor TFT, 

- 1 x karta głosowa, 

- 1 x zestaw głośników, 

- 1 x moduł oprogramowania stanowiska studenta, 

- 1 x audio USB, 

- 1 x słuchawka. 

 

Stanowisko rzeczywistej radiostacji statkowej (2): 

 

- 1 x kompaktowa konsola radiostacji GMDSS, 

- 1 x radiotelefon VHF z DSC klasy A, 

- 1 x radiotelefon MF/HF z DSC, 

- 1 x odbiornik NAVTEX, 

- 1 x odbiornik faksymilograficzny, 

- 1 x terminal Inmarsat C, 

- 1 x terminal Inmarsat Fleet 77, 

- 1 x terminal Inmarsat Fleet Broadband. 

 

3.4.  Symulator siłowni okrętowej Wydziału Mechanicznego 

 

Propozycję pomieszczeń dla pełno – zadaniowego symulatora siłowni okrętowej 

przedstawiono na rys 3.4.1.  

 

 
 

Rys. 3.4.1  Propozycja pomieszczeń symulatora siłowni okrętowej Akademii Morskiej w 

Gdyni (wymiary w cm). 

 

A – Centrum Manewrowo - Kontrolne    

B – Siłownia 
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C – Klasa komputerowa  

    

D – Pomieszczenie instruktora  

 

1. Konsole Centrum Manewrowo – Kontrolnego symulatora  MED3H + ERC4.5XL  

(z silnikiem głównym wolno i średnio-obrotowym) 

2. Główna elektryczna tablica rozdzielcza 

3. Konsola w pomieszczeniu siłowni 

4. Głośniki   

5. Projektor z ekranem  

6. Komputerowe stanowisko studenta 

7. Komputerowe stanowisko instruktora 

 

 

 

  
Rys. 3.4.2  Przykład konfiguracji symulatora siłowni okrętowej 

 

 
 

Rys. 3.4.3  Konsole symulatora MED3EH + ERC4.5XL w pomieszczeniu Centrum  

             Manewrowo - Kontrolnego 
 

Konsola 1 

- Panel kontrolny kotła parowego, 
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- Panel kontrolny pomp pożarowych, 

- System zraszania wodnego, 

- Panel kontrolny pomp maszyny sterowej, 

- Panel alarmowy. 

 

Konsola 2 

- Telegraf maszynowy, 

- Panel sterowania silnikiem głównym, 

- Panel wskaźników analogowych silnika głównego. 

 

Konsola 3 

- Panel systemów bezpieczeństwa, 

- Panel kontrolny siłowni, 

- Drukarka, 

- Telefon. 

Konsola 4 

- Monitory komputerowe, 

- Klawiatura, 

- Track-balls. 

 

Konsola 5 (Symulator siłowni  z silnikiem wolno-obrotowym ERC4.5XL) 

- Telegraf, 

- Panel sterowania silnikiem głównym, 

- Panel wskaźników analogowych silnika głównego, 

- Panel alarmów i wskaźników. 

 

Wymiary konsol w Centrum Manewrowo - Kontrolnym: 

 

Długość  – 440 cm 

Wysokość – 130 cm 

Szerokość – 110 cm 

 

 

 

Rys. 3.4.4 Główna elektryczna tablica rozdzielcza w Centrum Manewrowo - Kontrolnym 

 

Panel 1,2 &3 – Panele kontrolne urządzeń pomocniczych  

Panel  4 - Generator Nr. 1  

Panel  5 - Generator Nr. 2 
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Panel  6 -  Panel synchronizacji prądnic  

Panel  7 - Generator Nr. 3 

Panel  8 -  Prądnica wałowa 

Panel  9 - 12  Panele kontrolne urządzeń pomocniczych 

 

Wymiary paneli głównej elektryczne tablicy rozdzielczej w Centrum Manewrowo - 

Kontrolnym: 

Długość  – 520 cm 

Wysokość – 190 cm 

Szerokość – 30 cm 

 

3.5. Kompleksowy symulator dydaktyczno  – naukowy Wydziału Nawigacyjnego 

 

Propozycja Wydziału Nawigacyjnego dotyczy jednego dużego symulatora, w którym 

mogłyby być realizowane kompleksowe zadania dydaktyczne oraz naukowe. 

 

Proponowane pracownie dydaktyczne: 

 

A. symulator manewrowy z układami wizyjnymi „Full Mission Bridge” z 

czteroma stanowiskami ćwiczeniowymi A1, A2, A3, A4; 

B. symulator siłowni okrętowej zintegrowany z „Full Mission Bridge”; 

C. symulator nawigacyjno-radarowy; 

D. symulator systemów map elektronicznych ECS/ECDIS; 

E. symulator zanieczyszczeń i rozlewów olejowych oraz ich zwalczania; 

F. symulator kontroli i monitorowania ruchu statku VTS; 

G. symulator postępowania w sytuacjach awaryjnych; 

H. symulator akcji poszukiwania i ratowania SAR (Search and Rescue); 

I. symulator operacji przeładunkowych (Tankers Gas Oil Simulator); 

J. symulator statecznościowo – wytrzymałościowy; 

K. symulator konstrukcji statków i niezatapialności; 

L. symulator urządzeń dźwigowych (Crane Simulator); 

M. symulator planowania podróży z uwzględnieniem warunków 

hydrometeorologicznych;  

N. laboratorium locji i nautyki; 

O. system modelowania baz danych obszarów hydrograficznych i modeli 

jednostek pływających; 

P. symulator GMDSS; 

Q. symulator operacji balastowych. 

R. laboratorium systemów informacji przestrzennej, 

Wszystkie te symulatory powinny być zlokalizowane w jednym miejscu zajmując 

powierzchnię około 500 m
2
 tworząc zintegrowana całość (patrz rys. 3.5.1). 
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E, G, H 

B 

 

I , J, K, L, Q 

 

A,C,D,M 

 

F 
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P 

Rys. 3.5.1. Centrum Symulatorów WN. Budowa segmentowo-kompaktowa. Wymiary 

pomieszczenia:  szerokość 16 m,  długość ok. 32÷36 m, klimatyzacja. 

B 

 

C,D,M 

 

C 

D
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A. symulator manewrowy z układami wizyjnymi „Full Mission Bridge” z czteroma stanowiskami 

ćwiczeniowymi A1, A2, A3, A4; 

B. symulator siłowni okrętowej zintegrowany z „Full Mission Bridge” (usytuowany na niższej 

kondygnacji); 

C. symulator nawigacyjno-radarowy; 

D. symulator systemów map elektronicznych ECS/ECDIS; 

E. symulator zanieczyszczeń i rozlewów olejowych oraz ich zwalczania; 

F. symulator kontroli i monitorowania ruchu statku VTS; 

G. symulator postępowania w sytuacjach awaryjnych; 

H. symulator akcji poszukiwania i ratowania SAR (Search and Rescue); 

I. symulator operacji przeładunkowych (Bulk ï Container ï Grain - General Cargo - Tankers Gas 

Oil Simulator); 

J. symulator statecznościowo – wytrzymałościowy; 

K. symulator konstrukcji statków i niezatapialności; 

L. symulator urządzeń dźwigowych (Crane Simulator); 

M. symulator planowania podróży z uwzględnieniem warunków hydrometeorologicznych;  

N. laboratorium locji i nautyki; 

O. system modelowania baz danych obszarów hydrograficznych i modeli jednostek pływających; 

P. symulator GMDSS; 

Q. symulator operacji balastowych; 

R. laboratorium systemów informacji przestrzennej: 

R1 – laboratorium GIS, 

R2 – laboratorium ECDIS, 

R3 -  laboratorium hydrografii morskiej. 

 

Kompleksowy symulator dydaktyczno-naukowy Wydziału Nawigacyjnego może być 

wykorzystywany do: 

-  szkolenia studentów, 

-  doskonalenia wiedzy i umiejętności kadr oficerskich, 

-  przeprowadzania egzaminów na stopnie morskie, 

-  badań naukowych, 

-  realizacji prac dyplomowych inżynierskich i magisterskich, 

-  wspomagania prac studenckich kół naukowych.  

 

Poszczególne jego pomieszczenia służyć będą do następujących zadań: 

 

Á Pomieszczenie A, C, D, M - Full Mission Bridge  

 Będzie to podstawowe pomieszczenie kompleksowego symulatora dydaktyczno – naukowego 

Wydziału Nawigacyjnego. Znajdzie się w nim pełny symulator nawigacyjno – manewrowy z 

układami wizyjnymi 270º (A), symulator nawigacyjno – manewrowy (C), symulator systemu 

map elektronicznych ECS/ECDIS (D), oraz symulator planowania podróży z uwzględnieniem 

warunków hydrometeorologicznych (M ).  

 Nierozłączną część pomieszczenia stanowić będzie symulator kontroli i monitorowania ruchu 

statku VTS (F) oraz stanowisko modelowania baz danych obszarów hydrograficznych i modeli 

jednostek pływających (O). 

 

Á Pomieszczenia A1, A2, A3, A4 – stanowiska ćwiczeniowe przygotowujące do pracy na 

Symulatorze Full Mission Bridge (A), na które składa się symulator nawigacyjno – manewrowy 

(C), symulator systemu map elektronicznych ECS/ECDIS (D), oraz symulator planowania 

podróży z uwzględnieniem warunków hydrometeorologicznych (M ). 
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Á Pomieszczenie I, J, K, L, Q - Laboratorium za- i wyładunku statku 
Laboratorium załadunku i wyładunku statku jest budowane w celu pogłębiania wiedzy i 

umiejętności w zakresie załadunku i wyładunku statku w aspekcie nadzoru nad wytrzymałością 

kadłuba oraz pływalnością i statecznością.  

Na całość laboratorium składać się będzie 6 stanowisk komputerowych pracujących w sieci. W 

jednym czasie w laboratorium będzie mogło ćwiczyć do 6 -12 osób. W skład laboratorium 

wchodzić będzie szereg programów opracowanych przez pracowników Uczelni. Szkolenie w 

laboratorium będzie miało za zadanie zapobiegać ewentualnym awariom i będzie miało istotne 

znaczenie dla zapewnienia bezpieczeństwa życia na morzu. Jest to szczególnie ważne przy 

szkoleniu na stanowiska starszych oficerów i kapitanów. Zaletą stosowania laboratorium jest 

możliwość przeprowadzania ćwiczeń na programach opracowanych dla konkretnego statku oraz 

zapoznania się ze skutkami ewentualnych błędów w załadunku statku. Organizacja laboratorium 

umożliwi także sprawdzenie wiedzy i umiejętności szkolonych w nim osób, w oparciu o 

najnowocześniejsze metody zalecane międzynarodową konwencją o standardach wyszkolenia 

marynarzy STCW. 

W laboratorium załadunku i wyładunku statku będą realizowane ćwiczenia o następującej 

tematyce: 

- operacje przeładunkowe towarów masowych suchych i płynnych, kontenerów, drobnicy, 

(Bulk ï Container ï Grain - General Cargo ï Tankers Gas Oil) - (I ), 

-  operacje balastowe (Q), 

- operacje urządzeniami dźwigowymi (L ), 

-  pływalność (J), 

-  wytrzymałość ogólna i lokalna (J), 

-  stateczność (J), 

-  właściwości morskie (K ), 

- niezatapialność (K ), 

- konstrukcja statków (K ). 

Tematy ćwiczeń możliwych do realizacji w laboratorium: 

1. Wpływ stanu załadowania na przebieg sił tnących i momentów gnących, 

2. Optymalizacja stanu załadowania statku z punku widzenia wytrzymałości ogólnej i lokalnej, 

3. Wpływ przyjęcia, zdjęcia i przesunięcia ładunku na położenie środka ciężkości, położenia 

równowagi i stateczności statku, 

4. Eksploatacyjna próba przechyłów, 

5. Wpływ wymiany wód balastowych na stateczność i wytrzymałość statku, 

6. Planowanie stanu załadowania statku na podróż, 

7. Analiza stateczności statku podpartego na mieliźnie, 

8. Optymalizacja parametrów ruchu statku ze względu na właściwości morskie, 

9. Załadunek ziarna, załadunek tzw. „końcówki”, 

10. Draft Survey, 

11. Załadunek kontenerów, preplaning, 

12. Załadunek statku ro-ro. 

 

Á Pomieszczenia P, E, G, H – Laboratorium badań skutków awarii morskich, na które składa się: 

symulator zanieczyszczeń i rozlewów olejowych oraz ich zwalczania (E), symulator 

postępowania w sytuacjach awaryjnych (G), symulator akcji poszukiwania i ratowania SAR 

(Search and Rescue) – (H) oraz stanowisko łączności - symulator GMDSS (P); 

 

Á Pomieszczenie N – Salka seminaryjna 

Salka seminaryjna Stanowic będzie jednocześnie laboratorium locji i nautyki (N). Będą w niej 

odbywać się zajęcia przygotowawcze do ćwiczeń na poszczególnych symulatorach, omawiające 

przebieg ćwiczenia – briefing oraz zajęcia podsumowujące przeprowadzone ćwiczenia, 

omawiające błędy i nieprawidłowości - debriefing; 
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Pomieszczenia kompleksowego symulatora dydaktyczno – naukowego mogą tworzyć również 

Laboratorium systemów informacji przestrzennej (R), które w zależności od potrzeb 

dydaktycznych (zainstalowanie specjalistycznego oprogramowania i połączenia stanowisk – w 

sumie 20 stanowisk komputerowych) może pełnić rolę: 

 

R1. Laboratorium GIS  

Geograficzne systemy informacji przestrzennej są wykorzystywane bardzo powszechnie do 

przechowywania wszelkich informacji zarówno przestrzennych jak też i statystycznych. 

Studenci, korzystając ze specjalistycznego oprogramowania np. ArcGIS, ArcView, dKart będą mieć 

okazję by zapoznać się z podstawowymi pojęciami stosowanymi w technologii GIS oraz z 

zasadami tworzenia projektów oraz ich dystrybuowania. W trakcie zajęć studenci tworzyć będą 

własny projekt GIS, modyfikować go i przygotowywać do dystrybucji w formie np. mapy. 

Studenci zapoznają się także z zasadami tworzenia siatek i map z danych hydrograficznych oraz z 

zasadami i metodami tworzenia projektów 3D – do tego celu wykorzystywane będzie 

najpopularniejsze narzędzie – SURFER. Laboratorium powinno pomieścić jednorazowo grupę 12-

20 studentów. 

 

R2. Laboratorium ECDIS  

Laboratorium ECDIS wyposażone będzie w symulator nawigacyjno – manewrowy zintegrowany z 

symulatorem systemu ECDIS (Electronic Chart Display and Information System) czyli Systemu 

Obrazowania Elektronicznych Map i Informacji Nawigacyjnych. Jego rdzeń stanowić będzie 

komputer PC wysokiej wydajności z systemem operacyjnym Microsoft Windows NT, Server 

pełniący rolę serwera specjalnie do tego celu zbudowanej sieci o topologii gwiazdy. Na tym 

komputerze zainstalowane będzie również oprogramowanie będące jądrem całego symulatora. 

Elementami składowymi powyższej sieci będzie 8 - 12 stanowisk studenckich, opartych na 

komputerach PC i jedno stanowisko instruktora nadzorującego przebieg ćwiczeń, oparte również na 

komputerze PC.  

Program napisany dla potrzeb symulatora NaviTrainer stanowi coś o wiele większego niż tylko 

symulację systemu ECDIS. Jest on niejako wirtualnym mostkiem umożliwiającym pracę z radarem, 

manewrowanie, cumowanie itp. Niemniej jednak służy przede wszystkim do przeprowadzania 

powyższych operacji przy użyciu systemu zobrazowania elektronicznych map i informacji 

nawigacyjnych. Interfejs programu zapewnia intuicyjną obsługę przy użyciu typowej myszy 

komputerowej i nie powinien przysporzyć żadnych problemów nikomu, kto zna podstawy obsługi 

głównych urządzeń nawigacyjnych. Stanowisko studenckie symulatora podzielone są na trzy 

sekcje: ECDIS, RADAR i VISUAL. Laboratorium umożliwi szkolenie z zakresu obsługi i 

wykorzystania systemu ECDIS zgodnie z wymaganiami konwencji STCW. W zajęciach 

uczestniczyć będą zarówno studenci studiów stacjonarnych jak i niestacjonarnych. W ramach tych 

zajęć realizowana będzie tematyka związana z planowaniem i realizacja podróży z wykorzystaniem 

map elektronicznych (RNC, ENC).  

Na wyposażeniu laboratorium powinny znaleźć się bazy danych map rastrowych i wektorowych 

oficjalne S-57, jak i nieoficjalne np. firmy Transas, Jeppesen (dawniej C-Map), Navionics itd., oraz 

elektroniczne wersje podstawowych wydawnictw nawigacyjnych i hydrograficznych: 

- elektroniczny spis świateł Admirality List of Lights, 

- elektroniczne tablice pływów – Total Tide, 

- program do predykcji pływów metodą harmoniczną - SHM (Simplefied Harmonic Method), 

- locje multimedialne, 

jak i punkt dostępu do Internetu oraz prezentacji na rzutniku cyfrowym (N). 
 

R3. Laboratorium hydrografii morski ej 
Zajęcia realizowane w laboratorium obejmować będą zagadnienia z zakresu: 

- projektowania i prowadzenia badań i pomiarów hydrograficznych; 

- opracowania wyników z zakresu pomiarów hydrograficznych; 
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- obsługi sprzętu pomiarowego – sondy wielowiązkowe, sonary boczne, sondy 

sejsmoakustyczne, sondy CTD. 

Zajęcia realizowane będą, między innymi, z wykorzystaniem sprzętu badawczego znajdującego się 

na wyposażeniu statku szkolno-badawczego m/s Horyzont II. Studenci zapoznają się z praktyczną 

obsługa sondy wielowiązkowej, jak także z obsługą sonaru bocznego. Są to podstawowe typy 

urządzeń wykorzystywane w prowadzeniu badań hydrograficznych. Ponadto student będzie miał 

możliwość zapoznania się z obsługą sondy sejsmoakustycznej – urządzenie to jest jednym z 

podstawowych narzędzi, które wykorzystuje się do kategoryzacji i opracowywania map 

przestrzennych osadów dennych bez konieczności dokonywania drogich i pracochłonnych 

odwiertów. Do obróbki wyników badań wykorzystywane będzie na zajęciach oprogramowanie 

firmy CARIS, powszechnie stosowane oprogramowanie, miedzy innymi w Biurze 

Hydrograficznym Marynarki Wojennej w Gdyni, przy pomocy którego możliwe jest 

przeprowadzenie pełnego cyklu tworzenia mapy elektronicznej – od obróbki danych do gotowego 

produktu. 
 

 

4. Centrum informatyczne Akademii Morskiej 

 

CI-AM powinno spełniać następujące wymagania: 

- Zasilanie – przewidywane maksymalne zapotrzebowanie na moc 500 kVA 

o Stacja transformatorowa - przewiduje się doprowadzenie linii zasilających z dwóch 

niezależnych stacji transformatorowych:  

Á jedna z nowej stacji „trafo” na terenie AM (albo alternatywnie z aktualnie 

eksploatowanej przez AM po jej gruntownej modernizacji), 

Á druga doprowadzona od stacji trafo zlokalizowanej przy ulicy Grabowa), 

o Spalinowy agregat prądotwórczy – liczony z 20 % zapasem mocy, 

o Samoczynne Załączanie Rezerwy (SZR), 

o Rozdzielnia – 3 linie 3-fazowe połączone równolegle (ze względu na grubość kabli 

energetycznych), 

o Pomieszczenie z zasilaczami awaryjnymi tzw. „UPSownia”, 

o Okablowanie zasilające poszczególne stanowiska poboru mocy, 

o Dedykowane niezależne linie zasilające urządzenia komputerowe separowane 

systemem dedykowanych sieciowych gniazd podłączeniowych. 

- Klimatyzacja o wydajności liczonej na podstawie planowanej maksymalnej mocy 

doprowadzonej (czyli 500 kVA) a nie pobieranej. Projekt klimatyzacji powinien 

uwzględniać:  

o Wydajność w poszczególnych pomieszczeniach (patrz specyfikacja planowanych 

pomieszczeń), 

o Rozkład (system wody lodowej, posadowienie chillerra, rozkład urządzeń 

wymagających chłodzenia w pomieszczeniach), 

o System wymiany ciepła - inteligentne sterowanie mocą klimatyzatorów, odzysk 

ciepła i wykorzystywanie temperatury zewnętrznej do wspomagania klimatyzacji. 

- Sieciowe okablowanie strukturalne 

o Węzeł sieciowy z zestawem urządzeń sieciowych (tory kablowe światłowodowe i 

miedziane szkieletowe i stacyjne, bezprzewodowy system dostępowy, krosownice, 

routery, przełączniki, zapory sieciowe, media konwertery, bezprzewodowe punkty 

dostępowe i inne, 

o Dedykowane sieciowe komputerowe gniazda przyłączeniowe. 

- Oświetlenie  

o automatyka oparta o system czujek zmierzchowych z możliwością sterowania 

ręcznego. 

- System autoryzacji dostępu. 
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- System monitoringu ruchu osobowego. 

- System monitoringu wszystkich elementów składowych Centrum Informatycznego 

(monitoring stanu urządzeń i ich automatyki oraz systemu przeciwpożarowego z 

określaniem stref i sekwencji odstawiania (wyłączania) urządzeń w sytuacji awaryjnej i ich 

powrotu po awarii). 

- System transportowy 

o Winda towarowo-osobowa z możliwością transportu sprzętu i wyposażenia o 

gabarytach nie mniejszych niż standardowa szafa serwerowa i powierzchni 

umożliwiającej transport sprzętu na euro-paletach, 

o Wózki transportowe. 

- System podłóg podniesionych (technicznych, technologicznych) 

o Podniesiona podłoga technologiczna uwzglądniająca możliwość zastosowania 

wentylacyjnych płyt podłogowych spełniających normy p-pożarowe (tzw. 

samozamykające i grubości powyżej 30 cm co wpływa na dostępną przestrzeń 

technologiczna pod podłogą), 

o System podłóg podniesionych dotyczy wszystkich pomieszczeń w których 

planowana jest lokalizacja okablowania strukturalnego oraz urządzeń 

komputerowych (urządzenia sieciowe, serwery itp.). 

- System sufitów podwieszanych na całym obszarze Centrum Informatycznego. 

- Serwerownia. 

- Klaster obliczeniowy na 60 nodów. 

- Pracownia komputerowa administratorów na 3 stanowiska robocze. 

- Pracownia komputerowa programistów na 3 stanowiska robocze. 

- Laboratorium serwisowe sprzętu i osprzętu (na 2 stanowiska robocze). 

- Magazyn sprzętu zapasowego, materiałów eksploatacyjnych itp. 

- Sala konferencyjna mała. 

- Pracownia archiwizacji i archiwum kopii zapasowych. 

- Sala wykładowo-rejestracyjna wykładów e-learningu wyposażona w mobilny terminal do 

obsługi video-konferencji. 

- Pomieszczenia zarządu Centrum Informatycznego (kierownik, sekretariat). 

- Pomieszczenie punktu konsultacyjnego (dla potrzeb bezpośrednich kontaktów 

z użytkownikami sieci komputerowej Akademii Morskiej). 

- Pomieszczenia socjalne pracowników (kuchnia, WC, natryski). 

- 3 dydaktyczne laboratoria komputerowe 12 stanowiskowe z wzajemną lokalizacją 

umożliwiającą połączenie ich w jedno laboratorium wielostanowiskowe. 

 

 

5. Centrum konferencyjne Akademii Morskiej 

 

CK-AM powinno obejmować: 

- Jedną amfiteatralną salę audytoryjną na 200 osób, w pełni wyposażoną w nagłośnienie, 

nowoczesny sprzęt multimedialny, klimatyzację oraz kabinę do tłumaczeń symultanicznych, 

- Dwie sale audytoryjne, każda dla 100 osób w pełni wyposażone w nagłośnienie,  

nowoczesny sprzęt multimedialny oraz klimatyzację, 

- Dwie sale seminaryjne, każda dla 15 – 20 osób. 

 

 

6. Zaplecze socjalne Centrum 

 

Zaplecze socjalne Centrum powinno obejmować: 

- Szatnie, 
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- Odpowiednią ilość toalet, 

- Kawiarnię z zapleczem kuchennym na 60 – 70 miejsc, 

- Garaż podziemny (pojemność zależna od możliwości). 

 

 

 

 


