Zatgcznik nr 1
Do REGULAMINU

konkursu na opracowanie koncepciji architektonicznej budynku ,CENTRUM
DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNI”

Lista cztonkOw zespotu autorskieqo

Lp. Imie i nazwisko adres status*
nazwa

Jednoczesnie o$wiadczamy, Zze osobg uprawniong do wystepowanie w

imieniu zespofu autorskiego jest

(imie i nazwisko)

Imie i nazwisko miejscowos¢ Data podpis kierownika zespotu
lub osoby upowaznionej

*1. Kierownik zespotu autorskiego
2. cztonek zespotu autorskiego



Zatgcznik nr 2

Do REGULAMINU

konkursu na opracowanie koncepcji architektonicznej budynku ,CENTRUM
DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJW GDYN/”

OSWIADCZENIE

uczestnika konkursu, o spetnieniu wymagan formalnych
oraz
o przystugujgcych autorskich prawach majgtkowych w zakresie konkursu
koncepcji architektonicznej budynku
,LCENTRUM DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNV”

Oswiadczam, Zze spetniam/my* wszystkie wymogi formalne okreslone w
Regulaminie konkursu na opracowanie koncepcji architektonicznej budynku
+CENTRUM DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNI” rozdz. |
pkt 4.

Oswiadczam, ze przystugujg mi/nam* wszelkie autorskie i majgtkowe prawa
do ztozonej w ramach konkursu koncepcji architektonicznej budynku
+CENTRUM DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJW GDYNI” , w
szczegolnosci  okresSlonych w art. 50 ustawy z dnia 4 lutego 1994 roku o
prawie autorskim i prawach pokrewnych — (tekst jednolity Dz.U. z 2006 r. Nr
90, poz. 631 z p6zn. zm.)

* - niepotrzebne skresdli¢

Imie i nazwisko miejscowos¢ Data podpis



Zatgcznik nr 3

Do REGULAMINU

konkursu na opracowanie koncepcji architektonicznej budynku ,CENTRUM
DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNI”

POKWITOWANIE ZtOZENIA PRACY KONKURSOWEJ

Akademia Morska w Gdyni niniejszym potwierdza ztozenie
PRACY KONKURSOWEJ

koncepcja architektoniczna budynku
,LCENTRUM DYDAKTYCZNEGO AKADEMII MORSKIEJ W GDYNVI”

Sekretariat
Kanclerza
Akademii Morskiej w
Gdyni ul. Morska 81-87,

81-225 Gdynia Data i godzina pieczatka i podpis




Zatacznik nr 4

Zalozenia budowy ,,Centrum dydaktycznego Akademii Morskie;j
w Gdyn1”

1. Wstep

Projektowane Centrum zlokalizowane zostanie na terenie kampusu Akademii Morskiej w
Gdyni przy ulicy Morskiej. Zaktada sie, ze bedzie to wielofunkcyjny, inteligentny budynek.
Proponowane Centrum obejmowac bedzie nastepujace gldowne obszary funkcjonalne:

- Biblioteka Gtowna Akademii Morskiej wraz z zespotem czytelni (BG-AM),

- Centrum symulatorow Akademii Morskiej (CS-AM),

- Centrum informatyczne Akademii Morskiej (CI-AM),

- Centrum konferencyjne Akademii Morskiej (CK-AM),

- Zaplecze socjalne z garazem podziemnym.

2. Bi blioteka Gt owna Akademi. Mor ski ej

Wspotczesne trendy w dziedzinie bibliotekarstwa przewiduja, ze biblioteka jest miejscem,
gdzie uzytkownicy majg swobodny dostep do zbioréw, bez podziatu na strefy czytelnikow,
zbioréw 1 opracowania. Jednak nalezy zachowa¢ tradycyjne formy udostepniania w postaci
czytelni ogoélnych oraz czytelni czasopism. Zaklada sie, ze catkowita powierzchnia BG-AM
powinna wynosi¢ okoto 3000 m% Docelowa wielko$é zbiorow zwartych wyniesie okoto
300 000 woluminow, za$ czasopism okoto 100 000 jednostek. Przewidywana liczba
uzytkownikow wyniesie okoto 770 osob. Zaktadajac dwukrotng rotacje w czytelniach
potrzebnych bedzie okoto 385 miejsc. Tlos¢ ta pozwoli zabezpieczy¢ obstuge czytelnikow
wlasnych oraz obsluge $rodowiskowa. bLacznie magazyny zbiorow powinny posiadaé
powierzchni¢ okoto 1760 m?.

Biblioteka powinna by¢ zabezpieczona poprzez Inteligentny System Biblioteczny (ISB), np.:
firmy Checkpoint, ktorego zadaniem jest wspomaganie pracy biblioteki. System ten dziala w
oparciu na technologii RFID (Radio Frequency ldentification — identyfikacji za pomocg fal
radiowych) w czgstotliwosci przeznaczonej do tego typu zastosowan — 13.56 MHz.
Technologia stosowana przez system wypozyczania, ochrony i kontroli zbiorow RFID firmy
Checkpoint jest zgodna z normami obowigzujacymi w Unii Europejskiej. System RFID
sktada si¢ z:

- etykiet RFID

- stanowisk wypozyczen 1 zwrotow RFID przez bibliotekarza

- wolnostojacych stanowisk samodzielnych wypozyczen i zwrotoéw RFID

- urzadzen RFID do samodzielnych zwrotow, wrzutek

- bramek RFID kontrolnych, wyjsciowych z oprogramowaniem do monitorowania

- urzadzen do kontroli zbioréw [-PAQ RFID

- stanowisk przyjmowania i kodowania etykiet

BG-AM obejmie okoto 25 pomieszczen. Posrod tych pomieszezen znajda si¢ m.in. magazyn z
dostepem czytelnikow, magazyn zamkniety, czytelnia gldwna, czytelnia czasopism, czytelnia
multimedialna (okolo 100 stanowisk), czytelnia informacji, pomieszczenia do pracy
indywidualnej i zbiorowej, pracownia introligatorska, kserograficzna, pomieszczenia dla
pracownikow.

wr az



Pomieszczenia biblioteki powinny by¢ umieszczone na 3 poziomach — piwnica, poziom | oraz
poziom II. Na poziomie piwnicy przewiduje si¢:
- Magazyn wydawnictw zwartych i magazyn wydawnictw ciagtych.
- Pracownia konserwacji ksigzki i czasopism.
- Pomieszczenie gospodarcze np.: dla makulatury.
Pomieszczenia te powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:
- wytrzymatos$¢ stropéw w magazynie od 500 do 1000 kg na m?,
- wysokos¢ pigter w magazynie od 2,00 do 2,20 m,
- regatly statyczne 6-potkowe,
- magazynowanie zwarte: 2,07m?/1000 wol.,
- magazynowanie stacjonarne: 4,03 m%1000 wol.,
- wolny dostep - przyjmuje si¢ przelicznik powierzchniowy: 4,65 m%1000 wol.

Na poziomie I, w holu wejSciowym, znajda si¢ terminale do katalogu elektronicznego oraz
informatorium, w ktorym wyszkoleni pracownicy bg¢da udzielali informacji i kierowali
uzytkownikéw do poszczegdlnych agend Biblioteki. Dodatkowo tablica informacyjna
(ogloszenia biblioteki), wykorzystujaca technologic LED. Obok nich znajdzie si¢ sala
wystawowa dla organizacji spotkan z naukowcami, pisarzami, wzbogacajaca funkcje
biblioteki o dziatalno$¢ spoteczng i kulturalna.

Kolejnym obiektem na poziomie I bedzie magazyn z wolnym dostgpem do podtek, ktory
uprzystgpnia cze$¢ ksiegozbioru i utatwia poszukiwania nieskonkretyzowane, umozliwia
czytelnikowi bezposredni kontakt ze zbiorami bibliotecznymi. Bezposredni dostep do czesci
ksiegozbioru powoduje konieczno$¢ stworzenia wokol powierzchni magazynowej miejsc dla
czytelnikdow np.: wbudowane w ciagg regaléw tzw. ,celki” 1 stanowisk komputerowych.
Lacznie magazyny te beda miaty powierzchni¢ ok.1760 m?

Na poziomie I zlokalizowane beda takze:

- Wypozyczalnia oferujagca dwa sposoby wypozyczen: samoobstlugowy dla ksigzek z
wolnego dostepu (wolnostojace stanowisko samodzielnych wypozyczen 1 zwrotéw) i
tradycyjny obstugujacy ksigzki z magazyndéw zamknigtych,

- wypozyczalnia miedzybiblioteczna,

- pomieszczenia administracyjne (dyrekcja z sekretariatem) 1 salg konferencyjna.

Na poziomie Il BG-AM zlokalizowane beda:

- Dziat gromadzenia ksigzek, czasopism i zbiorow specjalnych - 80 m?,

- Dzial opracowania formalnego i rzeczowego ksigzek, czasopism 1 zbiorow
specjalnych - 80 m?,

- Dzial systemow komputerowych - 70 m?

- Dzial2 informacji naukowej 1 czytelnia na ok.10 miejsc z ksiggozbiorem podrecznym -
80 m*,

Czytelnia ksigzek z wolnym dostepem 1 ok. 80 miejsc dla czytelnikow - 210 m?,

- Czytelnia czasopism z wolnym dostepem i ok. 80 miejsc dla czytelnikow - 210 m?.
Czytelnia czasopism wymaga odmiennych rodzajow poélek i regatow: dla czasopism
regaly z ruchoma skos$ng potka (umozliwiaja ekspozycje ostatniego numeru; pod potka
leza numery wczesniejsze), dla gazet wielkoformatowych — duze potki (115 cm x 90
cm),

- Czytelnia multimedialna ok.80 miejsc komputerowych dla czytelnikow - 170 m?,



- Pokoje pracy grupowej dla 10 i 20 0sdb - 60 m?,
- Kabiny pracy indywidualnej 5 sal po 20 m?.

Czytelnie powinny by¢ wyposazone w odpowiednie meble: regaly, stoty i krzesta.
Zapewnione musi by¢ odpowiednie oswietlenie 1 sprzet komputerowy, dodatkowo czytelnie
nalezy wyposazy¢ w kopiarki na karty magnetyczne.

Zasoby biblioteki beda posadowione na serwerze o odpowiednich parametrach oraz
posiadajacy oprogramowanie obstugi strumieni audio-wideo. Niezbedne jest wyposazenie
czytelni multimedialnej w odpowiedni projektor. W pokojach pracy grupowej beda niezbedne
tablice multimedialne.

Nalezy zapewni¢ czytelnikom tatwy dostep do pomieszczen na wyzszym poziomie (klatka
schodowa, winda). Windy powinny by¢ przystosowane dla oséb niepetnosprawnych ruchowo,
ze specjalnym oznakowaniem dla os6b niedowidzacych i niewidomych. W czytelniach
powinno funkcjonowac stanowisko dla oséb niepetnosprawnych.

3. Centrum symul atorow Akademii Morski e]j

CS-AM skupia¢ bedzie symulatory Wydzialéw Elektrycznego, Mechanicznego praz
Nawigacyjnego. Symulatory Wydzialu Elektrycznego obejma: symulator elektrowni
okretowej, symulator automatyzacji systemoéw energetycznych, oraz symulator GMDSS.
Wydziat Mechaniczny prowadzi¢ bedzie symulator sitowni okregtowej, za$ Wydziat
Nawigacyjny — kompleksowy symulator dydaktyczno-naukowy.

3.1. Symulator elektrowni okretowej

Symulator znajduje si¢ w dwoch pomieszczeniach specjalnie do tego celu

przystosowanych:

- pomieszczenia badawczo-dydaktycznego,

- pomieszczenia silnikow 1 generatoréw oraz stanowisk badawczych.
Do laboratorium powinien by¢ zapewniony dostgp o wzmocnionej wytrzymatosci z uwagi na
potrzebg bezpiecznego transportu maszyn elektrycznych o wadze przekraczajacej 300kg. Oba
pomieszczenia powinny posiada¢ specjalng konstrukcje podiogi, ktora powinna wytrzymacé
obcigzenie IOOOkg/mZ' W podtodze powinny by¢ przewidziane specjalne kanaly kablowe
umozliwiajgce polaczenie stanowisk 1 ewentualng przyszta ich modyfikacje. Schemat
pomieszczen symulatora przedstawia rys.3.1.1.
W pomieszczeniu badawczo dydaktycznym znajdujg si¢ rozdzielnice:

- gldéwna rozdzielnica 400V/220V,

- rozdzielnica WN 6,6kV,

- rozdzielnica awaryjna 400V.

Dodatkowo w pomieszczeniu tym ma znajdowaé si¢ programowalne trojfazowe zrodto
zasilania 400V/150kW WZ oraz pulpit sterowniczy , z zainstalowanym okretowym systemem
kontroli i nadzoru pracy elektrowni PMS (Power Managment System).W centralnej cze¢sci
laboratorium znajduje si¢ dwanascie miejsc dydaktycznych (stoliki, krzesta). Laboratorium
powinno by¢ wyposazone w projektor podwieszony i zdalnie opuszczany ekran oraz odno$ne
stanowisko komputerowe. Okna powinny mie¢ mozliwo$¢ zaciemniania. Do pomieSzczenia
powinien by¢ zapewniony dostep poprzez dwuskrzydlowe drzwi o wysokosci co najmniej
2,5m. Rozdzielnice powinny by¢ wyposazone w odpowiednie oprzyrzadowanie pozwalajace
na pelng symulacje wspotpracy wszystkich rozdzielnic oraz bezpieczng symulacj¢ ré6znych
stanoOw pracy sitowni okrgtowej jak np. blackout'u.



Schemat elektryczny symulatora przedstawia rys. 3.1.2 od strony wytwarzania energii
elektrycznej. Schemat od strony odbioréw przedstawiony jest na rys. 3.1.3. Generatory i
obcigzenia planuje si¢ umiesci¢ pomieszczeniu osobnym. Pomieszczenie to moze by¢é w
innym miejscu np. w podpiwniczeniu pod warunkiem zapewnienia swobodnego ktadzenia
kabli energetycznych. W tym pomieszczeniu znajduje si¢ rozdzielnica lokalna RL1 zasilajaca
cate laboratorium w energi¢ elektryczng w moc rzedu 200kVA. Do pomieszczenia powinien
by¢ réwniez przewidziany dostep poprzez dwuskrzydtowe drzwi o wysokos$ci co najmniej

2,5m.

Wyposazenie symulatora obejmie:

zestaw pradnica synchroniczna 440V/30kVA napgdzana odpowiednim silnikiem
elektrycznym sterowanym z przemiennika 400V/400V o specjalnych wtasciwosciach
pozwalajacych symulowac silnik spalinowy,

zestaw symulujacy pradnice watowa (30kW) falownik zasilany pradem stalym
pozyskiwanym z zestawu pradnica napedzana silnikiem elektrycznym,

zestaw pradnica synchroniczna 440V/30kVA napg¢dzana odpowiednim silnikiem
elektrycznym sterowanym z przemiennika 400V/400V o specjalnych whasciwosciach
pozwalajacych symulowac silnik spalinowy, pradnica majgca mozliwos$¢ pracy jako
obcigzenie indukcyjne,

zestaw pradnica synchroniczna 6,6kV/30kVA napedzana odpowiednim silnikiem
elektrycznym sterowanym z przemiennika 400V/400V o specjalnych wtasciwosciach
pozwalajacych symulowac silnik spalinowy,

zestaw pradnica synchroniczna 440V/30k VA napedzana odpowiednim silnikiem
elektrycznym sterowanym z przemiennika 6,6kV/6,6kV o specjalnych wlasciwosciach
pozwalajacych symulowac silnik spalinowy

transformator 6,6kV/400V, 60kVA,

transformator 400V/230V, 10kVA,

odnos$ne obcigzenia indukcyjne i rezystancyjne. Z uwagi na duzg moc rozproszong
najlepiej odbiorniki rezystancyjne umiesci¢ w pomieszczeniu dobrze wentylowanym,
badz na powietrzu.
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Rys. 3.1.1. Plan zagospodarowania pomieszczenia symulatora Elektrowni Okrgtowe;j
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Rys. 3.1.2. Schemat blokowy symulatora Elektrowni Okr¢towej od strony wytwarzania energii elektryczne;j
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Rys. 3.1.3 Schemat blokowy symulatora Elektrowni Okretowej od strony odbiornikow energii elektryczne;j
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3.1.2. Symulator automatyzacji systemow energetycznych

Proponuje si¢ stworzenie laboratorium sktadajacego si¢ z miejsca dla instruktora, miejsca z
rzeczywistg aparaturg i sprze¢tem oraz miejsca dla studentow realizujacych okre$lone zadania
tematyczne. Laczna powierzchnia pomieszczenia symulatora nie powinna by¢ mniejsza niz 90
m?. O ile to mozliwe symulator powinien w jak najwierniejszy sposob odzwierciedlaé prace
systemow energetycznych dziatajacych w rzeczywistych warunkach. Ze wzgledu na
specyfike zagadnienia zwigzanego z automatyzacja systemOw energetycznych na statku,
symulator powinien zapewnia¢ wielozadaniowos$¢ 1 obstuge réznych systemow zwigzanych z
praca i kontrolg silnika gtownego jak tez jego instalacji pomocniczych, praca elektrowni
okrgtowe] wyposazone] w rdzne typy generatorOw energii elektrycznej oraz rézne typy
odbiornikow, oraz inne systemy zapewniajace przewoz towarow w nalezytych warunkach jak
np. chtodnie okretowe, systemy klimatyzacji, wielopaliwowe systemy zasilania silnika
glownego, elektryczny naped glowny, systemy balastowe, systemy do przewozu gazéw i
paliw, systemy ochrony katodowej kadtuba statku i inne. Symulator powinien réwniez
dysponowaé opcjami umozliwiajacymi zadawanie roznorodnych awarii dla ré6znych stanow
eksploatacyjnych silnika gtéwnego, systemow pomocniczych oraz pozostatych systemow.

Przyktadowa konfiguracj¢ symulatora ASE przedstawiono na rys. 3.2.1.

Ekran
projektor

Stanowiska studentéw

Stanowiska studentéw

Modele rzeczywistych
urzadzen i systemow

Stanowisko
instruktora

Stanowiska studentow

Rys 3.2.1. Propozycja konfiguracji pomieszczenia symulatora ASE

3.3. Symulator GMDSS

Proponowany, interaktywny symulator GMDSS sktada si¢ ze stanowiska instruktora oraz z
osmiu podwdjnych stanowisk szkoleniowych. Dla spelnienie wymagah migdzynarodowych
laboratorium powinno by¢ uzupetnione rzeczywistg radiostacjg statkowa. Instruktor, ze swego
stanowiska, moze zleca¢ zadania szkoleniowe i kontrolowa¢ ich realizacje. Powinna byc¢
mozliwa praca instruktora z jedng szkolong osobg lub calg grupa.

Symulator powinien pozwoli¢ na stworzenie ,,warunkow morskich” na kazdym stanowisku



szkoleniowym, z uwzglednieniem takich czynnikéw jak ruch statku wg. GPS, zmiana obszaru
ptywania, propagacja fali radiowej, zaktocenia/szumy w odbiorniku, etc. Przykltadowa

konfiguracje symulatora GMDSS przedstawiono na rys. 3.3.1
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Rys 3.3.1. Propozycja pomieszczen i1 konfiguracji symulatora GMDSS
(wymiary pomieszczen w cm)

A — pomieszczenie instruktora
B — pomieszczenie dla studentow

1 — stanowisko kontrolno — moniturujace instruktora (x 1)
2 — stanowisko rzeczywistej radiostacji statkowej (x 1)

3 — stanowiska studenckie (x 8)

4 — biblioteka publikacji GMDSS

Stanowisko kontrolno — monitorujgce instruktora (1):

- 1xPC,

- 1 x 19” monitor TFT,

- 1 x karta gltosowa,

- 1 x zestaw glosnikow,

- 1 xserwer,

- 1 x przelacznik sieciowy,

- 1 x przelacznik KVM,

- 1 x modul oprogramowania stanowiska instruktora,
- 1xaudio USB,

- 1 x stuchawka.

700
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Stanowiska studenckie (3):

- 1xPC,

- 1 x 19” monitor TFT,

- 1 x karta glosowa,

- 1 x zestaw gtosnikow,

- 1 x modut oprogramowania stanowiska studenta,
- 1 xaudio USB,

- 1 x stuchawka.

Stanowisko rzeczywistej radiostacji statkowej (2):

- 1 x kompaktowa konsola radiostacji GMDSS,
- 1 x radiotelefon VHF z DSC klasy A,

- 1 x radiotelefon MF/HF z DSC,

- 1 x odbiornik NAVTEX,

- 1 x odbiornik faksymilograficzny,

- 1 xterminal Inmarsat C,

- 1 xterminal Inmarsat Fleet 77,

- 1 x terminal Inmarsat Fleet Broadband.

3.4. Symulator sitowni okretowej Wydziatu Mechanicznego

Propozycje pomieszczen dla pelno — zadaniowego symulatora sitowni okretowej
przedstawiono na rys 3.4.1.
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500 600 800

Rys. 3.4.1 Propozycja pomieszczen symulatora sitowni okrgtowej Akademii Morskiej w
Gdyni (wymiary w cm).

A — Centrum Manewrowo - Kontrolne
B — Sitownia
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C — Klasa komputerowa
D — Pomieszczenie instruktora

1. Konsole Centrum Manewrowo — Kontrolnego symulatora MED3H + ERC4.5XL
(z silnikiem gtéwnym wolno i Srednio-obrotowym)

Glowna elektryczna tablica rozdzielcza

Konsola w pomieszczeniu sitowni

Gtosniki

Projektor z ekranem

Komputerowe stanowisko studenta

Komputerowe stanowisko instruktora

Nogkrwd

1 2 3 4 S

[ ]

- i i | g - -

L |k |x

=1
=
=3
=
=
D&wT
[

ol

=L11] o0 &0 1200 o0 4[]

1000

Rys. 3.4.3 Konsole symulatora MED3EH + ERC4.5XL w pomieszczeniu Centrum
Manewrowo - Kontrolnego

Konsola 1
- Panel kontrolny kotta parowego,
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- Panel kontrolny pomp pozarowych,

- System zraszania wodnego,

- Panel kontrolny pomp maszyny sterowej,
- Panel alarmowy.

Konsola 2
- Telegraf maszynowy,
- Panel sterowania silnikiem gtéwnym,
- Panel wskaznikéw analogowych silnika gtownego.

Konsola 3
- Panel systemow bezpieczenstwa,
- Panel kontrolny sitowni,
- Drukarka,
- Telefon.
Konsola 4
- Monitory komputerowe,
- Klawiatura,
- Track-balls.

Konsola 5 (Symulator sitowni z silnikiem wolno-obrotowym ERC4.5XL)
- Telegraf,
- Panel sterowania silnikiem gléwnym,
- Panel wskaznikéw analogowych silnika gtownego,
- Panel alarmow 1 wskaznikow.

Wymiary konsol w Centrum Manewrowo - Kontrolnym:

Dlugos¢ — 440 cm
Wysokos¢ — 130 cm
Szerokos¢ — 110 cm
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Rys. 3.4.4 Gléwna elektryczna tablica rozdzielcza w Centrum Manewrowo - Kontrolnym

Panel 1,2 &3 — Panele kontrolne urzadzen pomocniczych
Panel 4 - Generator Nr. 1
Panel 5 - Generator Nr. 2



Panel 6 - Panel synchronizacji pradnic

Panel 7 - Generator Nr. 3

Panel 8 - Pradnica watowa

Panel 9 - 12 Panele kontrolne urzadzen pomocniczych

Wymiary paneli gtéwnej elektryczne tablicy rozdzielczej w Centrum Manewrowo -

Kontrolnym:

Dhugos¢ — 520 cm
Wysokos¢ — 190 cm
Szerokos¢ — 30 cm

3.5. Kompleksowy symulator dydaktyczno — naukowy Wydziatlu Nawigacyjnego

Propozycja Wydzialu Nawigacyjnego dotyczy jednego duzego symulatora, w ktorym
moglyby by¢ realizowane kompleksowe zadania dydaktyczne oraz naukowe.

Proponowane pracowniedydaktyczne

A.

I @M mMUOO W

A

© Z

P.

Q.
R.

symulator manewrowy z uktadami wizyjnymi ,,Full Mission Bridge” =z
czteroma stanowiskami ¢wiczeniowymi Al, A2, A3, A4;

symulator sitowni okr¢towej zintegrowany z ,,Full Mission Bridge”;
symulator nawigacyjno-radarowy;

symulator systemow map elektronicznych ECS/ECDIS;

symulator zanieczyszczen 1 rozlewow olejowych oraz ich zwalczania;
symulator kontroli i monitorowania ruchu statku VTS;

symulator postgpowania w sytuacjach awaryjnych;

symulator akcji poszukiwania i ratowania SAR (Search and Rescue);
symulator operacji przetadunkowych (Tankers Gas Oil Simulator);
symulator stateczno$ciowo — wytrzymatosciowy;

symulator konstrukcji statkow 1 niezatapialnosci,

symulator urzadzen dzwigowych (Crane Simulator);

. symulator  planowania  podrézy z  uwzglegdnieniem  warunkow

hydrometeorologicznych;
laboratorium locji i nautyki;

system modelowania baz danych obszaréw hydrograficznych 1 modeli
jednostek ptywajacych;

symulator GMDSS;
symulator operacji balastowych.

laboratorium systemow informacji przestrzennej,

Wszystkie te symulatory powinny by¢ zlokalizowane w jednym miejscu zajmujac
powierzchni¢ okoto 500 m? tworzac zintegrowana cato$¢ (patrz rys. 3.5.1).
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Rys. 3.5.1. Centrum Symulatoréw WN. Budowa segmentowo-kompaktowa. Wymiary
pomieszczenia: szerokos¢ 16 m, dlugosc ok. 32+36 m, klimatyzacja.
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symulator manewrowy z uktadami wizyjnymi ,,Full Mission Bridge” z czteroma stanowiskami
¢wiczeniowymi Al, A2, A3, A4;

symulator sitowni okretowej zintegrowany z ,,Full Mission Bridge” (usytuowany na nizszej
kondygnac;ji);

symulator nawigacyjno-radarowy;

symulator systemow map elektronicznych ECS/ECDIS;

symulator zanieczyszczen i rozlewOow olejowych oraz ich zwalczania;

symulator kontroli i monitorowania ruchu statku VTS;

symulator postepowania w sytuacjach awaryjnych;

symulator akcji poszukiwania i ratowania SAR (Search and Rescue);

symulator operacji przetadunkowych (Bulk T Container i Grain - General Cargo - Tankers Gas
Oil Simulator);

symulator stateczno$ciowo — wytrzymatosciowy;

symulator konstrukcji statkéw 1 niezatapialnosci;

symulator urzgdzen dzwigowych (Crane Simulator);

. symulator planowania podrozy z uwzglgdnieniem warunkéw hydrometeorologicznych;

laboratorium locji i nautyki;

system modelowania baz danych obszaréw hydrograficznych i modeli jednostek ptywajacych;
symulator GMDSS;

symulator operacji balastowych;

laboratorium systemow informacji przestrzennej:

R1 — laboratorium GIS,

R2 — laboratorium ECDIS,

R3 - laboratorium hydrografii morskiej.

Kompleksowy symulator dydaktyczno-naukowy Wydzialu Nawigacyjnego moze byc¢
wykorzystywany do:

- szkolenia studentow,

- doskonalenia wiedzy i1 umiej¢tnosci kadr oficerskich,

- przeprowadzania egzaminéw na stopnie morskie,

- badan naukowych,

- realizacji prac dyplomowych inzynierskich 1 magisterskich,

- wspomagania prac studenckich kot naukowych.

Poszczegoblne jego pomieszczenia stuzy¢ beda do nastgpujacych zadan:

A

Pomieszczenie A, C, D, M Full Mission Bridge

Bedzie to podstawowe pomieszczenie kompleksowego symulatora dydaktyczno — naukowego
Wydzialu Nawigacyjnego. Znajdzie si¢ w nim pelny symulator nawigacyjno — manewrowy z
uktadami wizyjnymi 270° (A), symulator nawigacyjno — manewrowy (C), symulator systemu
map elektronicznych ECS/ECDIS (D), oraz symulator planowania podrézy z uwzglgdnieniem
warunkow hydrometeorologicznych (M).

Nierozlaczng czg$¢ pomieszczenia stanowi¢ bedzie symulator kontroli i monitorowania ruchu
statku VTS (F) oraz stanowisko modelowania baz danych obszarow hydrograficznych i modeli
jednostek ptywajacych (O).

Pomieszczenia Al, A2, A3, A4 stanowiska ¢wiczeniowe przygotowujace do pracy na
Symulatorze Full Mission Bridge (A), na ktore sktada si¢ symulator nawigacyjno — manewrowy
(C), symulator systemu map elektronicznych ECS/ECDIS (D), oraz symulator planowania
podrézy z uwzglednieniem warunkow hydrometeorologicznych (M).
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A Pomieszczenie |, J, K, L, Q Laboratorium za- i wyt adunku statku

Laboratorium zatadunku i wyladunku statku jest budowane w celu poglebiania wiedzy i

umiejetnosci w zakresie zatadunku i wyladunku statku w aspekcie nadzoru nad wytrzymatoscia

kadluba oraz ptywalnos$cig i statecznoscig.

Na cato$¢ laboratorium sktadac¢ si¢ bedzie 6 stanowisk komputerowych pracujacych w sieci. W

jednym czasie w laboratorium bedzie mogto ¢wiczy¢ do 6 -12 osdéb. W sktad laboratorium

wchodzi¢ bedzie szereg programoéw opracowanych przez pracownikéw Uczelni. Szkolenie w

laboratorium bedzie miato za zadanie zapobiega¢ ewentualnym awariom i bedzie miato istotne

znaczenie dla zapewnienia bezpieczenstwa zycia na morzu. Jest to szczeg6élnie wazne przy

szkoleniu na stanowiska starszych oficeréw 1 kapitanow. Zaleta stosowania laboratorium jest

mozliwo$¢ przeprowadzania ¢wiczen na programach opracowanych dla konkretnego statku oraz

zapoznania si¢ ze skutkami ewentualnych bledéw w zatadunku statku. Organizacja laboratorium

umozliwi takze sprawdzenie wiedzy i umiej¢tnosci szkolonych w nim oséb, w oparciu o

najnowoczesniejsze metody zalecane mie¢dzynarodowa konwencja o standardach wyszkolenia

marynarzy STCW.

W laboratorium zatadunku i wytadunku statku bedg realizowane ¢wiczenia o nastepujacej

tematyce:

- operacje przeladunkowe towaréw masowych suchych i ptynnych, konteneréw, drobnicy,
(Bulk 7 Container i Grain - General Cargo i Tankers Gas Oil) - (1),

- operacje balastowe (Q),

- operacje urzadzeniami dzwigowymi (L),

- pltywalnosc¢ (J),

- wytrzymato$¢ ogodlna i lokalna (J),

- statecznos¢ (J),

- wiasciwosci morskie (K),

- niezatapialno$¢ (K),

- konstrukcja statkow (K).

Tematy ¢wiczen mozliwych do realizacji w laboratorium:

1. Wplyw stanu zatadowania na przebieg sit tnagcych i momentoéw gnacych,

2. Optymalizacja stanu zaladowania statku z punku widzenia wytrzymatosci ogolnej i lokalnej,

3. Wplyw przyjecia, zdjecia i przesuni¢cia tadunku na potozenie srodka cigzkosci, potozenia

réwnowagi 1 statecznosci statku,

Eksploatacyjna proba przechytow,

Wplyw wymiany wod balastowych na statecznos¢ 1 wytrzymatos¢ statku,

Planowanie stanu zatadowania statku na podroz,

Analiza statecznosci statku podpartego na mieliZnie,

Optymalizacja parametréw ruchu statku ze wzgledu na wlasciwosci morskie,

. Zaladunek ziarna, zatadunek tzw. ,,.koncowki”,

10. Draft Survey,

11. Zatadunek kontenerow, preplaning,

12. Zatadunek statku ro-ro.

©ooNo O

Pomieszczenia P, E, G, H Laboratorium badan skutkow awarii morskich, na ktore sktada sie:
symulator zanieczyszczen 1 rozlewow olejowych oraz ich zwalczania (E), symulator
postepowania w sytuacjach awaryjnych (G), symulator akcji poszukiwania i ratowania SAR
(Search and Rescue) — (H) oraz stanowisko tacznosci - symulator GMDSS (P);

Pomieszczenie N- Salka seminaryjna

Salka seminaryjna Stanowic bgdzie jednoczes$nie laboratorium locji 1 nautyki (N). Beda w niej
odbywac si¢ zajecia przygotowawcze do ¢wiczen na poszczegolnych symulatorach, omawiajace
przebieg ¢wiczenia — briefing oraz zajecia podsumowujace przeprowadzone ¢wiczenia,
omawiajace btedy i nieprawidlowosci - debriefing;
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Pomieszczenia kompleksowego symulatora dydaktyczno — naukowego mogg tworzy¢ roéwniez
Laboratorium systemdw i nf ktérema czgleknoscip ad zpetzeb
dydaktycznych (zainstalowanie specjalistycznego oprogramowania i polaczenia stanowisk — w
sumie 20 stanowisk komputerowych) moze petni¢ role:

R1. Laboratorium GIS

Geograficzne systemy informacji przestrzennej sg wykorzystywane bardzo powszechnie do
przechowywania wszelkich informacji zaréwno przestrzennych jak tez 1 statystycznych.
Studenci, korzystajac ze specjalistycznego oprogramowania np. ArcGIS, ArcView, dKart bedg mie¢
okazje by zapoznaé¢ si¢ z podstawowymi pojeciami stosowanymi w technologii GIS oraz z
zasadami tworzenia projektéw oraz ich dystrybuowania. W trakcie zaje¢ studenci tworzy¢ beda
wiasny projekt GIS, modyfikowaé go i przygotowywac do dystrybucji w formie np. mapy.

Studenci zapoznaja si¢ takze z zasadami tworzenia siatek i map z danych hydrograficznych oraz z
zasadami i1 metodami tworzenia projektow 3D — do tego celu wykorzystywane bedzie
najpopularniejsze narz¢dzie — SURFER. Laboratorium powinno pomiesci¢ jednorazowo grupg 12-
20 studentow.

R2. Laboratorium ECDIS

Laboratorium ECDIS wyposazone bedzie w symulator nawigacyjno — manewrowy zintegrowany z
symulatorem systemu ECDIS (Electronic Chart Display and Information System) czyli Systemu
Obrazowania Elektronicznych Map i Informacji Nawigacyjnych. Jego rdzen stanowié¢ bedzie
komputer PC wysokiej wydajnosci z systemem operacyjnym Microsoft Windows NT, Server
petniacy rolg serwera specjalnie do tego celu zbudowanej sieci o topologii gwiazdy. Na tym
komputerze zainstalowane bgdzie rowniez oprogramowanie begdace jadrem catego symulatora.
Elementami sktadowymi powyzszej sieci bedzie 8 - 12 stanowisk studenckich, opartych na
komputerach PC i jedno stanowisko instruktora nadzorujacego przebieg ¢wiczen, oparte rowniez na
komputerze PC.

Program napisany dla potrzeb symulatora NaviTrainer stanowi co$ o wiele wiekszego niz tylko
symulacj¢ systemu ECDIS. Jest on niejako wirtualnym mostkiem umozliwiajacym prace z radarem,
manewrowanie, cumowanie itp. Niemniej jednak stuzy przede wszystkim do przeprowadzania
powyzszych operacji przy uzyciu systemu zobrazowania elektronicznych map i informacji
nawigacyjnych. Interfejs programu zapewnia intuicyjng obstuge przy uzyciu typowej myszy
komputerowej 1 nie powinien przysporzy¢ zadnych probleméw nikomu, kto zna podstawy obstugi
gléwnych urzadzen nawigacyjnych. Stanowisko studenckie symulatora podzielone sa na trzy
sekcje: ECDIS, RADAR i VISUAL. Laboratorium umozliwi szkolenie z zakresu obstugi i
wykorzystania systemu ECDIS zgodnie z wymaganiami konwencji STCW. W zajeciach
uczestniczy¢ beda zaréwno studenci studidw stacjonarnych jak i niestacjonarnych. W ramach tych
zaje¢ realizowana bedzie tematyka zwigzana z planowaniem i realizacja podrozy z wykorzystaniem
map elektronicznych (RNC, ENC).

Na wyposazeniu laboratorium powinny znalez¢ si¢ bazy danych map rastrowych i wektorowych
oficjalne S-57, jak i nieoficjalne np. firmy Transas, Jeppesen (dawniej C-Map), Navionics itd., oraz
elektroniczne wersje podstawowych wydawnictw nawigacyjnych i hydrograficznych:

- elektroniczny spis $wiatet Admirality List of Lights,

- elektroniczne tablice ptywow — Total Tide,

- program do predykcji ptywoéw metoda harmoniczng - SHM (Simplefied Harmonic Method),

- locje multimedialne,

jak 1 punkt dostepu do Internetu oraz prezentacji na rzutniku cyfrowym (N).

R3. Laboratorium hydrografii morski ej

Zajecia realizowane w laboratorium obejmowac beda zagadnienia z zakresu:
- projektowania i prowadzenia badan i pomiaréw hydrograficznych;
- opracowania wynikéw z zakresu pomiaréw hydrograficznych;
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- obslugi sprzetu pomiarowego — sondy wielowigzkowe, sonary boczne, sondy
sejsmoakustyczne, sondy CTD.

Zajecia realizowane beda, miedzy innymi, z wykorzystaniem sprzetu badawczego znajdujacego si¢
na wyposazeniu statku szkolno-badawczego m/s Horyzont II. Studenci zapoznajg si¢ z praktyczna
obstuga sondy wielowigzkowej, jak takze z obsluga sonaru bocznego. S3 to podstawowe typy
urzadzen wykorzystywane w prowadzeniu badan hydrograficznych. Ponadto student bedzie miat
mozliwo§¢ zapoznania si¢ z obstluga sondy sejsmoakustycznej — urzadzenie to jest jednym z
podstawowych narzedzi, ktore wykorzystuje sie do kategoryzacji i opracowywania map
przestrzennych osadow dennych bez konieczno$ci dokonywania drogich i1 pracochlonnych
odwiertow. Do obrobki wynikow badan wykorzystywane bedzie na zajeciach oprogramowanie
firmy CARIS, powszechnie stosowane oprogramowanie, miedzy innymi w Biurze
Hydrograficznym Marynarki Wojennej w Gdyni, przy pomocy ktorego mozliwe jest
przeprowadzenie pelnego cyklu tworzenia mapy elektronicznej — od obrébki danych do gotowego
produktu.

4. Centrum informatyczne Akademii Morskiej

CI-AM powinno spetnia¢ nastgpujace wymagania:

Zasilanie — przewidywane maksymalne zapotrzebowanie ha moc 500 kVA
o Stacja transformatorowa - przewiduje si¢ doprowadzenie linii zasilajacych z dwoch

niezaleznych stacji transformatorowych:

A jedna z nowej stacji ,,trafo” na terenie AM (albo alternatywnie z aktualnie
eksploatowanej przez AM po jej gruntownej modernizacji),
A druga doprowadzona od stacji trafo zlokalizowanej przy ulicy Grabowa),

Spalinowy agregat pradotworczy — liczony z 20 % zapasem mocy,

0 Samoczynne Zataczanie Rezerwy (SZR),

0 Rozdzielnia — 3 linie 3-fazowe potaczone rownolegle (ze wzgledu na grubos¢ kabli
energetycznych),

0 Pomieszczenie z zasilaczami awaryjnymi tzw. ,,UPSownia”,

0 Okablowanie zasilajace poszczeg6lne stanowiska poboru mocy;,

0 Dedykowane niezalezne linie zasilajgce urzadzenia komputerowe separowane
systemem dedykowanych sieciowych gniazd podtaczeniowych.

- Klimatyzacja o wydajnosci liczonej na podstawie planowanej maksymalnej mocy
doprowadzonej (czyli 500 kVVA) a nie pobieranej. Projekt klimatyzacji powinien
uwzgledniad:

0 Wydajnos¢ w poszczegdlnych pomieszczeniach (patrz specyfikacja planowanych
pomieszczen),

0 Rozktad (system wody lodowej, posadowienie chillerra, rozktad urzadzen
wymagajacych chtodzenia w pomieszczeniach),

0 System wymiany ciepla - inteligentne sterowanie mocg klimatyzatorow, odzysk
ciepta i wykorzystywanie temperatury zewnetrznej do wspomagania klimatyzacji.

- Sieciowe okablowanie strukturalne

0 Wezel sieciowy z zestawem urzadzen sieciowych (tory kablowe swiattowodowe i
miedziane szkieletowe i stacyjne, bezprzewodowy system dostepowy, krosownice,
routery, przelaczniki, zapory sieciowe, media konwertery, bezprzewodowe punkty
dostepowe 1 inne,

0 Dedykowane sieciowe komputerowe gniazda przylaczeniowe.

o

- Oswietlenie
0 automatyka oparta o system czujek zmierzchowych z mozliwoscia sterowania
recznego.

- System autoryzacji dostepu.
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System monitoringu ruchu osobowego.
System monitoringu wszystkich elementéw sktadowych Centrum Informatycznego
(monitoring stanu urzadzen i ich automatyki oraz systemu przeciwpozarowego z

okreslaniem stref 1 sekwencji odstawiania (wylgczania) urzadzen w sytuacji awaryjnej i ich

powrotu po awarii).
System transportowy

0 Winda towarowo-osobowa z mozliwo$cig transportu sprzgtu i wyposazenia o
gabarytach nie mniejszych niz standardowa szafa serwerowa i powierzchni
umozliwiajgcej transport sprzetu na euro-paletach,

0 Wozki transportowe.

System podtoég podniesionych (technicznych, technologicznych)

0 Podniesiona podtoga technologiczna uwzgladniajgca mozliwos$¢ zastosowania
wentylacyjnych ptyt podtogowych spetniajagcych normy p-pozarowe (tzw.
samozamykajace i grubosci powyzej 30 cm co wptywa na dostgpnag przestrzen
technologiczna pod podtoga),

0 System podtég podniesionych dotyczy wszystkich pomieszczen w ktorych
planowana jest lokalizacja okablowania strukturalnego oraz urzadzen
komputerowych (urzadzenia sieciowe, serwery itp.).

System sufitow podwieszanych na catym obszarze Centrum Informatycznego.
Serwerownia.

Klaster obliczeniowy na 60 nodow.

Pracownia komputerowa administratorow na 3 stanowiska robocze.

Pracownia komputerowa programistéw na 3 stanowiska robocze.

Laboratorium serwisowe sprzetu i osprzetu (na 2 stanowiska robocze).

Magazyn sprzetu zapasowego, materiatow eksploatacyjnych itp.

Sala konferencyjna mata.

Pracownia archiwizacji i archiwum kopii zapasowych.

Sala wyktadowo-rejestracyjna wyktadow e-learningu wyposazona w mobilny terminal do
obstugi video-konferencji.

Pomieszczenia zarzadu Centrum Informatycznego (kierownik, sekretariat).
Pomieszczenie punktu konsultacyjnego (dla potrzeb bezposrednich kontaktow

z uzytkownikami sieci komputerowej Akademii Morskiej).

Pomieszczenia socjalne pracownikow (kuchnia, WC, natryski).

3 dydaktyczne laboratoria komputerowe 12 stanowiskowe z wzajemng lokalizacja
umozliwiajgca potaczenie ich w jedno laboratorium wielostanowiskowe.

5. Centrum konferencyjne Akademii Morskiej

CK-AM powinno obejmowac:

Jedng amfiteatralng sal¢ audytoryjng na 200 osob, w pelni wyposazong w naglo$nienie,

nowoczesny sprz¢t multimedialny, klimatyzacj¢ oraz kabing do thumaczen symultanicznych,

Dwie sale audytoryjne, kazda dla 100 os6b w peilni wyposazone w nagtosnienie,
nowoczesny sprz¢t multimedialny oraz klimatyzacje,
Dwie sale seminaryjne, kazda dla 15 — 20 oséb.

6. Zaplecze socjale Centrum

Zaplecze socjalne Centrum powinno obejmowac:

Szatnie,
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Odpowiednig ilo$¢ toalet,
Kawiarni¢ z zapleczem kuchennym na 60 — 70 migjsc,
Garaz podziemny (pojemnos$¢ zalezna od mozliwosci).
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